Thématique MTI : Gain apporte par la
Amélioration de la vitesse minimum d
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Figure 2: Amélioration dela vitesse minimum détectable
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Amélioration de la précision de localisat

b IR i B A = LR 4 il Bt e e i AT ppdane s S o (4B et

Cible

Ecartométrie Ecartométrie
antenne pleine antenne
24m hors tout lacunaire

;4 34 74 m hors tout
| i
H 1
£ i
¥ ot ; I.l" Ill'ﬁ“‘k
Profil Y |I B Profil - \ L '
\ s ..f\f ,J' ,-"/
B A f N I 2
XY \1\ _;" LW Wi Y Fal £ v .
S|k / 4 o T P =
Estimations successives azimut cible Estimations successives azimut cible
Antenne : 24 m- Ecart type Azimut ~100 mrd Antenne 74 m - Ecart type Azimut ~30mrd —|
Gain sur la précision azimutal d’'un facteur 3
OMERA

K‘.‘.-.

& o —

Figure 3: Amdlioration dela précision de localisation azimutale



