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Résumé

Cette soutenance présente une synthése des trdeatecherche sur les méthodes séquentielles deeMont
Carlo, aussi appelées filtrage particulaire, gaerjfienés au sein du département Traitement deitrdtion et
Systemes de 'ONERA. Ces travaux ont contribué podpr des solutions innovantes aux problemes de lg
navigation des systémes aérospatiaux (missiles|itet, drones). Une premiere partie de mes traypaute sur

le recalage de la navigation inertielle par coti@tade terrain, en utilisant les méthodes dedfijé particulaire.
Les domaines d’application traités sont la navaya@éroportée, la navigation terrestre et plusméoent la
navigation sous-marine. La seconde partie de na@aux se concentre sur des problemes de plandfical
trajectoires en environnement fortement contrainirpesquels les techniques de commande optimaienaat
pas compte de I'estimation de I'état sont peu parémtes, voire inopérantes. Enfin, je me suis @& aussi a
'estimation d’attitude par filtrage particulairen eutilisant les approches basées sur les groupdsedejui
permettent d'améliorer la précision et la robustes filtres particulaires par rapport aux appesatiassiques.
Ces résultats ont permis d’améliorer I'expertisd’@&IERA sur ce sujet et ont abouti a une expl@iatdans

un cadre contractuel au profit de la DGA et d’indets.

Mots clés

Navigation inertielle, filtrage particulaire, pldication de trajectoires, estimation d’attitude.

ONERA

THE FRENCH AEROSPACE LAB




